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ISTRUZIONI DEL MODULO DI COMANDO OMC1 (1motore) C €
Dati Tecnici
Alimentazione 230Va.c.= 10% 50Hz

Corrente Max Uscita 10Acod 4Aco® 0.4
Tempo di lavoro contatti 2,5 min. dove previsto
Tensione sui contatti 5/6/7 230Va.c. 50Hz

Misure modulo mm 46x46x37
Misure contenitore 95x60x40
Sezione morsetti 2.5 mm?2

Rispondenza alle norme  EN60335-1 EN60335-2
EN55014-1 EN55014-2 EN61000-3-2 EN61000-3-3

Note Generali. _

Il modulo di comando serve per collegare pit moggpiterli Disegnol
comandare simultaneamente con un comando generale,
singolarmente con uno individuale. _ _
Per il comando generale si possono usare, sialsania

commutatore (funzioni ad impulso) sia un comandsiliauio
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(radiocomando o altro).

Descrizione M or setti.
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1 = Ingresso Alimentazione Neutro. @ @
2 =Terra. i . Cco cO AP CH AP

3 = Ingresso alimentazione Fase. LOCALE  GENERALE1 ﬁ GENERALE 2
5 = Uscita relativa all'apertura. JP1

9

6 = Uscita relativa al comune per motori elettrooaegci. 4P L1 TERRA NE

7 = Uscita relativa alla chiusura.

8 — 9 = Comune pulsanti e comandi vari. @ @ @ @

10-11 = Chiusura e apertura pulsante locale. | L
= N
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@o
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12-13 = Chiusura e apertura pulsante generale.

14-15 = Chiusura e apertura pulsante generale&diratr 20V acsitz
prioritario. A \

Funzionamento.

Collegare il motore elettromeccanico ai morsetti &
I'alimentazione ai morsetti 1-3, vedisegno 1.

Collegare il pulsante ai morsetti 8/9 (comune) 10 @er il
comando locale 0 12 e 13 per il comando generale. U 3
comando dato da questi ingressi pud essere didatiila uno
qualsiasi degli altri pulsanti.

Ad ogni morsetto si possono collegare in paralpelp — O
pulsanti, veddisegno 2.

Premendo uno di questi pulsanti la manovra siafter 2
minuti (tempo di lavoro). Se durante questo tempmeme il

pulsante corrispondente al senso inverso del riatmtore @ @ Disegno 2
si arresta. Per farlo ripartire & necessario premapvamente
il pulsante.
co co ZH AP
LOCALE

Collegando una centralina o un pulsante agli ingress
8/9(comune) 14 e 15 si ha un comando ad uomo feedéen
tipo prioritario, cioe finché il comando di apedu chiusura
e attivo su questi ingressi, tutti gli altri pul§asono
disattivati

Mentre con il Generaled possibile, una volta avviato il
comando, fermare il singolo motore con il suo codwlocale,
con il Generale2 si puo solo attendere che il neosbarresti in
modo automatico.

Si possono comandare pit moduli contemporaneamente

collegandoli in parallelo, sia con comangimeralel ( 12/13 % g.ll.Jtn (.:Iofntat.to neutrot nc(;rrﬂalmintg ChFI)US‘O chz#hataperto
Disegno 3) sia con comandenerale? ( 14/15 isabilita il funzionamento della scheda. Pud essélizzato

come dispositivo di sicurezza collegandolo a desed che

Disegno4)prioritario. . 4 :
gno4)p bloccano I'uso del motore in caso di pericolo.
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Disegno 3

Possono essere collegati pit punti per il comarehegle,
anche uno ogni motore.
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Disegno 4

Si possono collegare due tipi diversi di genenatm,
disattivabile localmente ed uno prioritario, noeattivabile
localmente.
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